
Embodied Interaction Advanced

Final Presentation

IAD Interaction Design | 5. Semester | HS 2011

Students: 
Cedric Steiner, Michael Nef, Sabrina Brunner, Stefan Wanner

Teachers: 
Max Rheiner, Karmen Franinovic 

Assistant: 
Dinis Meier, Samuel Bauer, Florian Wille



Problemstellung 
| Hyperextension



Problemstellung | Hyperextension

Bewegungsradius eines gesunden Beins



Problemstellung | Hyperextension



Problemstellung | Hyperextension

Betroffene:

– Schlaganfallpatienten 

– Personen mit Halb-Lähmungen

– Unfall-Geschädigte

– falsch angewöhnt



ZIEL: 

Betroffene auf falsche Bewegungen 
hinweisen.

ANSPRUCH: 
– echte Hilfestellung (nützlich)

– unauffällig, im Alltag tragbar

– flexibel einsetzbar

– einfach an- und abzuziehen 

– individuell zu kalibrieren

Problemstellung | Lösungsansatz

Hilfe bei der Kontrolle über seine eigenen Bewegungen



Interaktion 
| Service



Interaktion | Service

Patient

Anspruch:

- an/ab ziehen

- justieren

Benötigtes Feedback

- haptisch

Therapeut

Anspruch:

- justieren

– überprüfen

– auswerten

Benötigtes Feedback

- visuell



Interaktion | Service

Patient Therapeut

mobiles & 
haptisches
Interface

visuelles
Interface
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Prototype | Aufbau

DakaX
Micro Chip 

Grip zur besseren 
Haftung

Schnalle
(extra Gross)

Reissverschluss
(praktisches Verstauen der Sensoren

 & Signalgeber)

Unterschenkel Oberschenkel



Prototype | Aufbau

Vibratoren

Taster um 
beide Bänder
zu kalibrieren

Klettverschluss

Elastikband

Band offen Reissverschluss offen



Feedback 
| Vibration



Feedback | Vibratoren

Unterschiedliche Position:

Vibratoren 
an Oberschenkel

Individuelle Regulierung der Stärke und Position des Feedbacks

Vibratoren 
an Unterschenkel



Feedback | verschiedene Modi

Flexion 

Well done, it was a 
good footstep!

Statement
F

Extension – 
Hyperextension 

On this point no 
more stretching!

Statement
EX

Hyperextension 

Attention you have 
overstretched!

Statement
HEX

Unterschiedlicher Zeitpunkt:

Je nach dem bei  welcher Position das Feedback erfolgt, variiert die Aussage.

F



Feedback | verschiedene Modi

Extension – 
Hyperextension 

On this point no 
more stretching!

Statement
EX

Hyperextension 

Attention you have 
overstretched!

Statement
HEX F

Flexion 

Well done, it was a 
good footstep!

Statement
F

Extension – 
Hyperextension 

On this point no 
more stretching!

Statement
EX

Hyperextension 

Attention you have 
overstretched!

Statement
HEX



Feedback | verschiedene Modi

Gangphasen beim normalen Gehen: 

Hyperextension: 

Gefahr zu Hyperextension besteht

Feedback Signal: Hyperextension 

Attention you have 
overstretched!

Statement
HEX

Extension – 
Hyperextension 

On this point no 
more stretching!

Statement
EX

Flexion 

Well done, it was a 
good footstep!

Statement
F

Flexion: 

Beginn der Schwungphase

Feedback Signal: 

F



Feedback | Individuelle Einstellungen

3 RIGHT STEPS TO 
END THE FEEDBACK

1 WRONGS STEPS TO 
START THE FEEDBACK

Filterinterval 



Feedback | Individuelle Einstellungen

Filterinterval (zB 3)



Feedback 
| Visuell









Exkursion 
| Spital Balgrist



Prototype Präsentation | Spital Balgrist, Zürich



Demonstration  
| live



Demonstration | live

Wer möchte es 
gerne testen?

we need you!



Konklusion 
| Ausblick



Weiterführende Einsatzmöglichkeiten: 
– Orthetik, Prothetik

– Bewegungsanalysen 

– Präoperative-postoperative Vergleiche

– Sport

Konklusion | Ausblick

Aussicht: 
– Prototypen an realen Patienten testen

– Messungen verbessern (Kompass-Funktion nutzen)



Feedback 
| Fragen?
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